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（テーマ名） VRによる仮想世界のリアリティ向上を目指して 

 

（シーズ概要）本研究の目的は、実世界の物体の振る舞いをより正確にモデル化すると同時に、それをコン

ピュータグラフィックスやハプティックス（力帰還型ジョイスティック）を介して視覚、音声および触覚で人間

に提示することである。すなわち、実世界の自然現象をそのまま体験できる仮想現実感システムを構築するの

が、本研究の目的である。一般に自然現象と一口に言っても、それは多様であるので、本研究では、 

（１）剛体（金属だけでなくプラスチックや木材も含む） 

（２）粘弾性体（レオロジー物体） 

の２つに焦点を当てて、その振る舞いをモデル化・アルゴリズム化し、その入力と出力の間の情報フローを高速

計算し、出力である動きと力を視覚・聴覚と触（力）覚として３次元グラフィックスアニメーションとハプ

ティックス（力帰還型ジョイスティック）を介して体感する。 

 

（研究成果の産業への展開例） 

３次元 CG が作り出す仮想現実（人工現実）世界のリアリティを高めることが目的である。特

に、動きと力のリアリティに焦点を当てている。この意味から、ダイナミックアニメーションと

ハプティックス（触覚フィードバックデバイス）に興味を持っている。 
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